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Realizacja ukladow sekwencyjnych w jezykach ST i LD

Przebieg ¢wiczenia

1. Rozwigzanie do 3 zadan wybranych przez prowadzacego z listy zamieszczonej w [2]
1.1. Okres$lenie przebiegdw czasowych
1.2. Zdefiniowanie stanow automatu
1.3. Utworzenie tablicy przej$¢ z ewentualng minimalizacja
1.4. Stworzenie grafu stanow
1.5. Realizacja programowa w jezyku ST lub LD
1.6. Wykonanie testow programoéw za pomoca fizycznych binarnych wej$¢ 1 wyjs¢

Przygotowanie do ¢wiczenia

- zrealizowanie zadan umieszczonych w [2] w trybie symulacji na wlasnym komputerze

W sprawozdaniu nalezy zamiesci¢
- opis zrealizowanych czynnosci
- kody zrealizowanych i przetestowanych podczas zajg¢ programow
- wnioski 1 spostrzezenia
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