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AUTOMATYKA I SYSTEMY DYNAMICZNE 

LABORATORIUM 
 

 

Realizacja układów kombinacyjnych w językach ST i LD 
 

Przebieg ćwiczenia 

1. Rozwiązanie do 3 zadań wybranych przez prowadzącego z listy zamieszczonej w [2] 

1.1. Sformułowanie tablicy wejść/wyjść 

1.2. Utworzenie funkcji przełączającej metodą Karnaugha 

1.3. Uwzględnienie niepoprawnych pomiarów 

1.4. Realizacja programowa w języku ST lub LD 

1.5. Wykonanie testów programów za pomocą fizycznych binarnych wejść i wyjść  

 

Przygotowanie do ćwiczenia 

- zrealizowanie zadań umieszczonych w [2] w trybie symulacji na własnym komputerze 

 

W sprawozdaniu należy zamieścić 

- opis zrealizowanych czynności 

- kody zrealizowanych i przetestowanych podczas zajęć programów 

- wnioski i spostrzeżenia 
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