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Konfigurowanie sterownika CX1000 firmy Beckhoff — wprowadzenie

Stanowisko laboratoryjne ze sterownikiem CX1000

Sterownik CX1000 nalezy do grupy urzadzen okreslanych jako komputery
wbudowane (Embedded-PC).
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1. Konfiguracja pakietu TwinCAT do wspélpracy z sterownikiem CX1000
1.1. Zdefiniowanie polaczenia AMS dla sterownika CX1000 — interfejs Ethernet

Uruchomienie systemu TwinCAT w trybie konfiguracji

Przy pomocy ikony pakietu TwinCAT ﬁl znajdujacej si¢ na pasku zadan systemu
Windows, uruchomi¢ opcje Config z menu System.
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Tryby pracy TwinCAT sa sygnalizowane odpowiednimi kolorami ikony programu:
- zielony — uruchomiony,

! - czerwony — zatrzymany,

ﬂ-‘ - niebieski - tryb konfiguracji,
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- 7601ty - w trakcie uruchamiania.
Konfiguracja polgczenia sieciowego

Komunikacja ze sterownikiem za posrednictwem interfejsu Ethernet wymaga
odpowiedniej konfiguracji sieci. Protokoty sieciowe sterownika oraz komputera PC z
pakietem TwinCAT musza by¢ tak skonfigurowane, aby urzadzenia znajdowaly si¢ w tej
samej sieci (odpowiedni adres IP i maska podsieci — aby zweryfikowa¢ poprawnosé
konfiguracji mozna wykorzysta¢ instrukcje ping).

Jezeli sterownik odpowiada na rozkaz ping, nalezy przejs¢ do punktu Konfiguracja
polgczenia w pakiecie TwinCAT chyba, ze prowadzacy zadecyduje inaczej.

Domyslna nazwa sterownika, odczytywana po ustanowieniu polaczenia, sktada si¢ z
napisu CX_ oraz ostatnich trzech bajtow MAC-ID umieszczonego na sterowniku (np.
CX_013DC8).

Konfiguracja polgczenia w pakiecie TwinCAT

Przy pomocy ikony &l znajdujacej si¢ na pasku zadan Windows, uruchomi¢ pakiet
System Manager a nast¢pnie nalezy wybraé¢ opcje New z menu File.
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W celu zdefiniowania potaczenia, w oknie General dla SYSTEM-Configuration wybrac¢
opcj¢ Choose Target.... Nastepnie uruchomi¢ procedure automatycznego wyszukiwania
sterownikow znajdujacych si¢ w sieci Ethernet — przycisk Search (Ethernet).... W oknie Add
Route Dialog okresli¢ typ warstwy transportowej (Transport Type) jako TCP/IP a nastepnie
uruchomi¢ opcje wyszukiwania rozgloszeniowego — przycisk Broadcast Search. Jezeli
sterownik zostanie odnaleziony, w oknie Add Route Dialog pojawi si¢ odpowiedni wpis
zawierajacy nazwe urzadzenia (Host Name) oraz informacje o adresach IP, AMS oraz wersji
urzadzenia.
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Add Route Dialog 3
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Brak symbolu X w polu Connected oznacza, ze nie odbylo si¢ logowanie do sterownika. W
polu Router Name (Target) mozna dokonaé¢ zmiany nazwy Sterownika (np. CX_SalaD9),
ktora bedzie w przysztosci identyfikowata skonfigurowane potaczenie. W kolejnym kroku
nalezy okresli¢c Address Info jako IP Address oraz nacisngé¢ przycisk Add Route. W efekcie
pojawi si¢ okno logowania, w ktérym nalezy nacisna¢ przycisk OK dla uzytkownika

Administrator bez hasta.

a@ Enter a user name and password that is valid for the
i remote sypstern
User name:
Password:
Gdy logowanie si¢ powiedzie, w polu Connected pojawi si¢ symbol X.
Add Route Dialog, X
[ Enter Host Mame / [P: ] | | [ Refresh Status l [ Broadcast Search ]
Host Mame Connected  Address AMS Netld TwinCaT 05 Yersion Camment
CX_0130C8 x 192168130 B1.61.2001.1 2101200 Win CE (5.0)
< >
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W kolejnym kroku nalezy zamknaé okno Add Route Dialog przy pomocy przycisku Close
oraz wybra¢ zdefiniowane potaczenie dla aktualnego projektu. W tym celu nalezy zaznaczyc,
przy pomocy myszki, nazwe zdefiniowanego potaczenia i wybor zatwierdzi¢ przyciskiem
OK.
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Jezeli odpowiednie urzadzenie nie zostanie wykryte, nalezy sprawdzi¢ czy sterownik jest
dostepny w sieci np. instrukcja ping i odpowiednio skonfigurowa¢ komputer PC (adresy IP,
maska sieci).

W przypadku, gdy komunikacja ze sterownikiem powiodta si¢, w systemie TwinCAT
dodany zostanie obiekt AMS Router identyfikujacy zdefiniowane potaczenie. Informacje o

aktualnie istniejacych AMS Router, mozna uzyska¢ wykorzystujac ikong¢ TwinCAT ﬁl
znajdujaca si¢ na pasku zadan Windows i uruchamiajac okno TwinCAT System Properties.
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Dodany AMS Router

W oknie Remote Computers powinien znajdowaé si¢ opis wpisany uprzednio jako nazwa
sterownika. Tak skonfigurowane potaczeniec moze by¢é wykorzystywane w przysztosci bez
koniecznos$ci ponownego definiowania struktury komunikacyjne;.

Po wykonaniu powyzszych operacji system TwinCAT jest gotowy do wspolpracy ze
sterownikiem CX1000. Aktualny tryb pracy systemu jest sygnalizowany w pasku statusu
okna TwinCAT System Manager, jak pokazano na ponizszych rysunkach. W celu wyszukania
urzadzen we/wy podiaczonych do szyby K-bus system powinien znajdowaé si¢ w trybie
konfiguracji.
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Wykrywanie urzadzen polaczonych z sterownikiem (tutaj dotyczy szyny K-Bus)

Automatyczne wykrywanie urzadzen mozliwe jest w trybie konfiguracji, jezeli System
Manager jest w innym trybie nalezy dokona¢ przetaczenia.
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Przelaczenie w tryb konfiguracji
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Podstawowe urzadzenia,

ktére powinny zosta¢ wykryte,

dla badanego stanowiska

laboratoryjnego, pokazano na ponizszym rysunku. Aby wprowadzi¢ wykryte urzadzenia do
projektu, nalezy zatwierdzi¢ wynik wyszukania przyciskiem OK.
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[w|Device 3 [MOW/DP-RaM)
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Select Al

Unselect Al

Wykryte urzadzenia umieszczone zostang W projekcie (jak pokazano na ponizszym rysunku —
Device 1 do 3), dodatkowo wyswietlone zostanie okno umozliwiajgce wyszukanie modutow
podiaczonych do szyny K-bus (Scan for boxes). Nacisniecie przycisku TAK rozpocznie

proces wyszukiwania.
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Moduty znalezione na szynie K-bus wyswietlone zostang w galezi zasilacza CX1100 w polu

CX1100-KB.

Przykladowa konfiguracja

Jezeli nie wszystkie fizycznie podlaczone urzadzenia z

Dzl ¥ B
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nalezy uruchomi¢ (prawy klawisz myszy) funkcj¢ Scan Boxes... dla Device 2 (CX1100)
znajdujacego w gatezi 1/O Devices.
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Jezeli zachodzi taka potrzeba, parametry potaczenia sieciowego w sterowniku mozna
zmodyfikowa¢ wybierajac zaktadke CX Settings dla gat¢zi SYSTEM — Configuration.
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Gdy konfiguracja rzeczywista jest zgodna z automatycznie rozpoznang, nalezy aktywowac

struktur¢ w sterowniku przy pomocy przycisku Activate configuration # i uruchomié
System Manager w trybie pracy (Run-Mode).
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Jezeli aktualizacja konfiguracji i uruchomienie System Manager w trybie pracy powiedzie si¢,
na pasku statusu pojawi si¢, na zielonym tle, napis RTime.
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W ostatnim kroku utworzony projekt nalezy zapisa¢ na dysku pod wybrang nazwa.




