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Konfigurowanie sterownika BX9000 firmy Beckhoff — wprowadzenie

1. Konfiguracja pakietu TwinCAT do wspolpracy ze sterownikiem BX9000

Stanowisko laboratoryjne ze sterownikiem BX9000

Sterownik BX9000 nalezy do grupy urzadzen okre$lanych w nomenklaturze firmy
Beckhoft jako Bus Terminal Controllers. Ze wzgledu na wyposazenie i wydajnos¢ BX9000
lokuje si¢ pomigdzy seria BC (np. BC8150) a CX1000 (komputery wbudowane tzw.
Embedded-PC).
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1. Konfiguracja pakietu TwinCAT do wspoélpracy z sterownikiem BX9000
1.1. Zdefiniowanie polaczenia AMS dla BX9000 — interfejs Ethernet

Uruchomienie systemu TwinCAT w trybie konfiguracji
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Aktualny tryb pracy TwinCAT jest sygnalizowany odpowiednim kolorem ikony programu:
- zielony — uruchomiony,

! - Czerwony — zatrzymany,

ﬂ" - niebieski - tryb konfiguraciji,

- Z0Mty - w trakcie uruchamiania.

Uruchomienie TwinCAT w trybie konfiguracji zapewnia, dost¢p do zdefiniowanego AMS
Router w kolejnych etapach konfigurowania.

Konfiguracja polgczenia sieciowego

Komunikacja ze sterownikiem za posrednictwem interfejsu Ethernet wymaga
odpowiedniej konfiguracji sieci. Protokoty sieciowe sterownika oraz komputera PC z
pakietem TwinCAT muszg by¢ tak skonfigurowane, aby urzadzenia znajdowaty si¢ w tej
samej sieci (odpowiedni adres IP i maska podsieci — aby zweryfikowaé poprawnosc¢
konfiguracji mozna wykorzysta¢ instrukcje ping).

Zadanie 1.1. Okresli¢ przy pomocy przetacznika nawigacyjnego aktualny numer IP
sterownika. Zweryfikowa¢ mozliwo$¢ zrealizowania potaczenia ze sterownikiem — rozkaz
ping z komputera PC. Jezeli sterownik odpowiada na rozkaz ping, nalezy przej$¢ do punktu
Konfiguracja polgczenia w pakiecie TwinCAT, chyba, ze prowadzacy zadecyduje inaczej.

W przypadku pierwszego uruchomienia sterownika posiada on domys$lny adres IP
(172.16.21.20) oraz domys$lng maske podsieci (255.255.0.0). W takim przypadku nalezy
skonfigurowa¢ polaczenie sieciowe komputera PC tak, aby urzadzenia znajdowaty si¢ w tej
samej sieci, badz zmieni¢ adres IP 1 maske sterownika przy pomocy przetacznika
konfiguracyjnego.

Sprawdzenie aktualnego adresu IP sterownika przy pomocy przelgcznika nawigacyjnego
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Aby uzyska¢ dostep do menu gléwnego nalezy, na okoto 3 sekundy, wcisngé przycisk
PRESS. Przyciski LEFT i RIGHT pozwalaja na przegladanie opcji wybranego menu, za$
przyciski DOWN 1 UP, odpowiednio na wejscie (DOWN) do podmenu i powr6ét do menu
nadrzednego (UP).

Po aktywowaniu menu glownego na wyswietlaczu pojawi si¢ napis MAIN.
Dwukrotne nacisnigcie RIGHT powoduje zmian¢ napisu na ,,ETHERNET”. Naciskajac
DOWN mozliwe jest przegladanie parametrow sieci rozpoczynajac od adresu MAC karty
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sieciowej. Aby przej$¢ do parametrow adresu IP, nalezy nacisnag¢ odpowiednig ilo$¢ razy
przycisk RIGHT, az do pojawienia si¢ na wyswietlaczu odpowiednich napisow np. ,,IP
ADDRESS” albo ,,IP MASK”. Aby wyj$¢ z opcji ETHERNET nalezy nacisng¢ przycisk UP a
nastepnie, aby opusci¢ tryb konfiguracji nalezy nacisnag¢ PRESS przez okoto 3 sek.

W prawidtowo skonfigurowanej sieci, sterownik (dla odczytanego adresu IP) powinien
odpowiada¢ na rozkaz ping wysylany z komputera PC.

Konfiguracja polgczenia w pakiecie TwinCAT
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Konfiguracja projektu: menu File opcja New from Template... - wybor typu projektu
odpowiadajacego sterownikowi BX9000.
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W celu zdefiniowania potaczenia, w oknie General dla SYSTEM-Configuration nalezy
wybra¢ opcje Choose Target.... Nastgpnie uruchomi¢ procedur¢ automatycznego
wyszukiwania sterownikow znajdujacych si¢ w sieci Ethernet — przycisk Search (Ethernet)....
W oknie Add Route Dialog okresli¢ typ warstwy transportowej (Transport Type) jako TCP/IP
a nastepnie uruchomi¢ opcj¢ wyszukiwania rozgloszeniowego — przycisk Broadcast Searach.
Jezeli sterownik zostanie odnaleziony, w oknie Add Route Dialog pojawi si¢ odpowiedni wpis
zawierajacy nazwe urzadzenia (Host Name) oraz informacje o adresach IP, AMS oraz wersji
wykrytego urzadzenia.
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Add Route Dialog,

&

[ Enter Host Mame /1F: | |
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TwinCAT

08 Yersion Comment

1.15.0 C16:4 (1.0

< >
Route Name [Target; Bx_000000 Route Mame [Remote] DOKTORAT
Amshetld: 192.1681.201.1 Taiget Route Remote Route
Transpart Type: TCPAP - O Project O Hene
(%) Static (%) Static
Address Info B¥_000000 O Temporary O Temporary
() HostName (O IP Address

Brak symbolu X w polu Connected oznacza, ze nie odbyto si¢ logowanie do sterownika. W
polu Router Name (Target) mozliwa jest zmiana nazwy sterownika (np. BX_000000), ktora
bedzie w przysztosci identyfikowata skonfigurowane potaczenie. W kolejnym kroku nalezy
okresli¢ Address Info jako IP Address oraz nacisna¢ przycisk Add Route. W efekcie pojawi sig
okno logowania, w ktorym nalezy nacisng¢ przycisk OK dla uzytkownika Administrator bez

hasla.

Logon Information

2

Enter a user name and password that is valid for the

remote sypetenn.

User name:

Password:

Cancel

Gdy logowanie si¢ powiedzie, w polu Connected pojawi si¢ symbol X.
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W kolejnym kroku nalezy zamknaé¢ okno Add Route Dialog przy pomocy przycisku Close
oraz wybra¢ zdefiniowane polaczenie dla aktualnego projektu. W tym celu nalezy zaznaczy¢
nazw¢ zdefiniowanego potaczenia w oknie Choose Target System i wybdr zatwierdzié

przyciskiem OK.
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Jezeli odpowiednie urzadzenie nie zostanie wykryte, nalezy sprawdzi¢ czy sterownik jest
dostepny w sieci np. instrukcjg ping i odpowiednio skonfigurowaé¢ komputer PC (adresy IP,
maska sieci).

W przypadku, gdy komunikacja ze sterownikiem powiodta si¢, w systemie TwinCAT
dodany zostanie obiekt AMS Router identyfikujacy zdefiniowane potaczenie. Informacje o

aktualnie istniejacych AMS Router, mozna uzyska¢ wykorzystujac ikon¢ TwinCAT ﬁ
znajdujaca si¢ na pasku zadan Windows i uruchamiajgc okno TwinCAT System Properties.
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Dodany AMS Router

W oknie Remote Computers powinien znajdowac si¢ opis wpisany uprzednio jako nazwa
sterownika. Tak skonfigurowane potaczenie moze by¢ wykorzystywane w przysziosci bez
koniecznosci ponownego definiowania struktury komunikacyjne;.

Po wykonaniu powyzszych operacji, system TwinCAT jest gotowy do wspotpracy ze
sterownikiem BX9000. Aktualny tryb pracy systemu jest sygnalizowany w pasku statusu
okna TwinCAT System Manager, jak pokazano na ponizszych rysunkach. W celu wyszukania
urzadzen we/wy podigczonych do szyby K-bus, system powinien znajdowaé si¢ w trybie
konfiguracji.
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Wykrywanie urzadzen polaczonych z sterownikiem (tutaj dotyczy szyny K-Bus)

Automatyczne wykrywanie urzadzen mozliwe jest w trybie konfiguracji, jezeli System

Manager jest w innym trybie nalezy dokona¢ przetaczenia.
FEX
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W celu wykrycia urzgdzen podtaczonych do szyny K-bus nalezy uruchomi¢ (prawy klawisz

Przetaczenie w tryb konfiguracji

myszy) funkcje Scan Boxes... dla BX-Device znajdujacego w galezi 1/0 Devices.
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Lista automatycznie rozpoznanych modutow znajduje si¢ w lokalizacji BX — Device w galezi
KBus-Interface. Jezeli nie wszystkie urzadzenia fizycznie podtaczone do szyny K-bus (np.
KL.2408) zostaty wykryte, nalezy ponownie uruchomié¢ funkcj¢ Scan Boxes... dla BX-Device
(prawy klawisz myszy).

Przykladowa konfiguracja
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Jezeli aktualne parametry polaczenia sieciowego w sterowniku rdznig si¢ od domyslnych (IP
172.16.21.20, maska podsieci 255.255.0.0) nalezy je wprowadzi¢ do projektu. Uzyskuje si¢
to przy pomocy przycisku Upload umieszczonego na zaktadce BX9000 w oknie pola BX9000
w gatezi I/O Devices i Ethernet (BX9000) co pokazano na ponizszym rysunku.

Uwaga

Nie naleiy wykonywaé tej operacji bez zgody prowadzgcego, gdy: moze to spowodowad
utratg komunikacji ze sterownikiem.
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Gdy konfiguracja rzeczywista jest zgodna z automatycznie

rozpoznang, nalezy aktywowaé

struktur¢ w sterowniku przy pomocy przycisku Activate configuration # i uruchomié
System Manager w trybie pracy (Run-Mode).
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Reagistration:

Ready

Choose Targ

Aktualizacja
konfiguracji w
sterowniku

Jezeli aktualizacja konfiguracji i uruchomienie System Manager w trybie pracy powiedzie sig,
na pasku statusu pojawi si¢, na zielonym tle, napis RTime.
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W ostatnim kroku utworzony projekt nalezy zapisa¢ na dysku pod wybrang nazwa.



