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Konfigurowanie sterownika BC8150 firmy Beckhoff — wprowadzenie

1. Konfiguracja pakietu TwinCAT do wspolpracy ze sterownikiem BC8150

Stanowisko laboratoryjne ze sterownikiem BC8150

Sterownik BC8150 nalezy do grupy urzadzen okreslanych w nomenklaturze firmy
Beckhoff jako Bus Terminal Controllers.

Interfejs szeregowy

konfiguracja, programowanie —

Interfejs szeregowy RS232
komunikacja, programowanie,
konfiguracja

Wybor adresu sterownika ——»

Realizacja ¢wiczenia
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—— Diody statusu i zasilania
<4—— Szyna K-Bus

—— Zlacze zasilania sterownika
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Ztacza zasilania dla uktadow we/wy
podiaczonych do szyny K-Bus, np. KL2408

1. Konfiguracja pakietu TWinCAT do wspélpracy ze sterownikiem BC8150

1.1. Zdefiniowanie polaczenia ADS dla BC8150

Wykorzystujac  ikone  TwinCAT &' Znajdujacy sie na pasku zadan Windows,
uruchomié¢ okno TwinCAT System Properties.
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Klawisz myszy otwiera okno -

TwinCAT System Properties

% About TWinCAT. .,

£ Log View
- System Manager
B8 ric contral

Router 4
System 4
o r
PLC »
E Eruferties -

Wybor opcji Properties

General | Syster | AM5 Router | pLC Registiation

Local Computer

192.168.1.100.1.1

AMS Met |d:

Fiemote Computers

E_000000

[ Add I [ Remove ] [Prnperties]

x]

Do

danie AMS Router
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W oknie Add Remote Connection okresli¢ parametry potaczenia.

. TwinCAT System Properties El
Add Remote Connection E' General | Systern | AMS Router | PLC || Registration
Mame: ACEI5D Local Computer
AMS Netld 114114 - BMS Net Id: 192.162.1.100.1.1
Address: COM1:38400.2.8.1 Remate Computers
Trangport: COM-PORT h
E_000000

Name — dowolna nazwa potaczenia

AMS Net Id — identyfikator urzadzenia (unikalny w istniejgce;j sieci) (L4 ] [PRemove]  [Propeties]

Address — numer portu COM (komputera PC), do ktérego
podtaczono sterownik

Transport — typ warstwy transportowej dla polaczenia

[ OF. H Anuluj ][ Zastosu] ]

Parametry 38400,e,8,1 opisuja kolejno: predkos¢ transmisji szeregowej, parzystos¢, ilo$é
bitow danych, ilo$¢ bitow stopu — sg to standardowe parametry komunikacji z BC8150,
opisane w dokumentacji.

UWAGA - jezeli opcja Add jest niedostepna nalezy zglosi¢ ten fakt prowadzacemu, gdyz
wymagane sg uprawnienia administratora. Jezeli potaczenie o nazwie BC8150 jest juz w
systemie zdefiniowane nalezy pomingé jego tworzenie i rozpocza¢ realizacj¢ ¢wiczenia od
sekcji ponizsze;.

Uruchomienie systemu TwinCAT w trybie konfiguracji

B About TwinCAT,..

&=, el e

=/ Log View

T - System Manager

B8 ruc contral

Klawisz myszy otwiera okno -

Router 4

@ tart

B Properties @ o 4—— Tryb konfiguracji

Aktualny tryb pracy TwinCAT jest sygnalizowany odpowiednim kolorem ikony programu:
- zielony — uruchomiony,

! - Czerwony — zatrzymany,

ﬂ" - niebieski - tryb konfiguracji,

- 0lty - w trakcie uruchamiania.

Uruchomienie TwinCAT w trybie konfiguracji zapewnia, dostgp do zdefiniowanego AMS
Router w kolejnych etapach konfigurowania.
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Konfiguracja urzadzenia

Uruchomienie TwinCAT System Manager

® ol i
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B about TwinCAT. ..

= Log View
. Syskemn Manager
BB riC Contral

Klawisz myszy otwiera okno -

Router

Syskem
10
PLC

Properties

LEREWTRS &0

EBX

® % 2 Qe &0 §

B PLC - Configuraion
- G Com - Corfiouration
= B 10+ Confguration
B 1/0 Devices
Hesed

| =0

General | Boot Setiings

ol TWICAT Syetem Manager
TwinCAT PLC
2,10 (Build 1307)
e lnited to; 20070208
KHO

Choose Targel

Tom#

PRz
ATFE4A1337CE SCFC

Local(192.165.1,100.1. 1) [ERTPIEES

Konfiguracja projektu: File m= New from Template... wybor typu projektu odpowiadajgcego
sterownikowi BC8150.

New from Template rzl
BC3150 1]

B43000

Wybdr potaczenia sthuzacego do komunikacji z urzadzeniem, dla ktérego bedzie tworzony

program.

OEw

B o= oan s B

% eQwe €02

Bl svSTEM - Configuration
B8 PLC - Configuration
BE Cam - Configuration

= 1/o - Configuration
B 1/0 Devices

B Mappings

General | Boot Setiings

2 TwinCAT Systern Manager

< %210 [Build 1331)
TwinCAT PLC
v2.10 (Build 1307)

time limited to: 2007-02-08
Copyright BECKHOFF @ 1396-2008
hitto: £y beckhaff. com

Registration:

Name: TomZ

Company: PRz

Reg.Key: 47FE-4413-37CE-9CFC

<
Choose Targst.. <

wybor systemu docelowego
(zdefiniowany w punkcie 1.1 AMS Router)

Choose Target System E|
Bl 132.168.1.100.1.1) ok
) [1.1.1.1.1.1)
@ BX_000000 (192.1681.201.1)

Ready

Local (192,

[]5et as Default

Jezeli w oknie wyboru nie wystepuje odpowiednie urzadzenie (identyfikowane przez nazwe
potaczenia okreslong w punkcie 1.1) lub jest ono niedostepne, co sygnalizuje przekreslona
ikona, nalezy sprawdzi¢ poprawnos$¢ zdefiniowania AMS Router (patrz punkt 1.1), upewnic
si¢, ze w sieci nie podtaczono dwoch urzadzen o identycznej konfiguracji (AMS Net 1d) oraz
ze port COM komputera PC nie jest wykorzystywany przez inne urzadzenie lub program. W
pewnych przypadkach, nalezy ponownie przetagczy¢ TwinCAT w tryb konfiguracji, mimo iz
wczesniej w tym trybie pracowat.
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Choose Target System

[1592.168.1.100.1.7)

! - oznacza blad

nawigzania pofaczenia
z sterownikiem

(1.1.1.1.1.1]

Connection to 'BCE150" failed!

X
aK

Search [Ethermet]...

[]5et as Default

Jezeli odpowiednie urzadzenie istnieje, nalezy zatwierdzi¢ jego wybor przyciskiem OK. Na
pasku statusu okna System Manager pojawi si¢ informacja o aktualnym stanie potaczenia.

4 BEB150Cw1.tsm - TwinCAT System Manager - ‘BC8150"

File Edit Actions View Options Help
DEw M

o =

EBX

[4 J5vSTEM - Configuration
BR FLC - Configuration
= 1/0 - Corfiguration
B 1/0 Devices
i’ﬁ Mappings

Wersion [Locall ‘Version [Target] | Boot Settings [T arget]

TwinCAT PLC

w2.10 [Build 1307)

time limited to: 2007-02-08
Copyright BECKHOFF © 1336-2006
hittp: vy beck hoff. com

TwinCAT System Manager
+2.10 [Build 1331]

Ready

Nazwa polaczenia

. BCB150Cw1.tsm - TwinCAT System Manager - ‘BCB150"
File Edit Actions View Options Help

BB FLC - Canfiguration
B Cam - Configuration
= B 1j0 - Canfiguration
B8 1/0 Devices
&8 Mappings

<

D= e | LS 0
e y @: @'. B SYSTEM - Configuration ~
Version [Locall | version (Target) | Boot Settings (T arget]

TwinCAT System Manager
v2.10 (Build 1331) |
>

Ready

BC3150(1.1.1.1.1.1)

Timeout

> ./ BCB150Cw1.tsm - TwinCAT System Manager - ‘BCB150°
File Edt Actions View Options Help

Stan polaczenia

=l /o - Configuration
B 1j0 Devices

#

Stan polaczenia
(Timeout — kolor
70lty — przerwa w
komunikacji)

EEX

A meesHD BN

Version [Locall

~
Version (Target) | Boot Settings (Target]

TiinCAT System Manager
210 (Build 1331)

(RTime — kolor e
zielony — polaczenie <
aktywne) feady

Stan polaczenia
(Config Mode —
kolor niebieski —
tryb konfiguracji)

Wykrywanie urzadzen polaczonych ze sterownikiem (tutaj dotyczy szyny K-Bus)

Wykrywanie urzadzen mozliwe jest w trybie konfiguracji, jezeli System Manager jest w
innym trybie nalezy dokona¢ przeltaczenia.

/iy BCB150Cw1.tsm - TwinCAT System Manager, - ‘BCB150°

File Edt Actions View Options Help
2w E

#h 8

= un v D e

Bl S'STEM - Configuration
BA rLC - Configuration
= - IJO - Configuration
BB 1/0 Devices
i’ﬁ Mappings

- -
Wersion [Locall | Version [Target] | Boot S

TwinCAT Systern Manager

w210 (Build 1331) 3

Ready

BCH150(1.1.1.1.1.1)

Przetaczenie w tryb konfiguracji

W celu wykrycia urzadzen podtagczonych do szyny K-bus nalezy uruchomi¢ (prawy klawisz
myszy) funkcje Scan Boxes... dla gatezi BX-Device znajdujacej si¢ w lokalizacji 1/0 Devices.
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r|Bez tytutu - TwinCAT System Manager. - 'BC8150"
Fle Edit Actions Wiew Options Help

e H

& B

SYSTEM - Configuration
B8 PLC - Configuration
= B 1o - Configuration

=) S

G2 IR D

= Append Box. ..

B8 Mappings

Ready

¥ Delete Device

{E) Orline Reset
%2 Online Reload (Config Mode only)
Orline Delete (Config Mode anly)

‘Bl Export Device...

" Import Box...

& ot Chrk+x
Copy Chrl+C
qd* change Id...
X Disabled

Change To L3

A S HFRE BB 2 BQ2 &%
~
General | BX Seftings | BX Diag | RTE | Resources
Name B - Device
Tupe: [B Terminal Device
Comment:
[ Disabled
v

Lista automatycznie rozpoznanych modutow znajduje si¢ w lokalizacji BX — Device w galezi
KBus-Interface. Jezeli nie wszystkie urzadzenia fizycznie podiaczone do szyny K-bus (np.
KL.2408) zostaty wykryte, nalezy ponownie uruchomié¢ funkcj¢ Scan Boxes... dla BX-Device
(prawy klawisz myszy).

Przykladowa konfiguracja

/- Bez tytutu - TwinCAT System Manager - ‘BC8150"
Fie Edt Actions ¥iew Options Help

0w & By

I T R T e

SYSTEM - Configuration
BA PLC - Configuration
= B 1/0 - Configuration
= EB 1/0 Devices
= B e
=} Device 1-Image
= KBus-Interface
%7 Inputs
Dutputs
Term 2 (KL2408)
Term 3 (KL1405)
"8 End Term (kL9010
Device 2 (BCB150)
B& Mappings

~
General | B Settings | BX Diag | ATC | Resources

Name: ‘EX - Device

Type: ‘EX Teminal Device

Comment:

[] Disabled
v
>

Ready

BCE150(1.1.1.1.1.13 fConfig Mode

Gdy konfiguracja rzeczywista jest zgodna z rozpoznang nalezy ja zaktualizowaé w

sterowniku przy pomocy przycisku Activate configuration

Manager w trybie pracy (Run-Mode).

oraz uruchomi¢ System

+r|Bez tytutu - TwinCAT System Manager - ‘BCB150
Fle Edit Actions Wiew Options Help

ODE e & By

IR RN

Aktualizacja konfiguracji

Bl SYSTEM - Configuration
BA FLC - Configuration
= 1/0 - Configuration

-I- Device 1-Image
= | KBus-Interface
&T Inputs

‘l Dutputs

3]

# Term 3 (kL1403)

HY Device 2 (BCB150)
B8 Mappings

S End Term (KLo010)

A

™~ Przetaczenie w tryb pracy

= ma Ml
General | Bix Settings EXMESUU[EES
Name: ‘ B2 - Device
Type: ‘ B2 Terminal Device
Comrnest:
[ Disabled
<

Ready

BC8150(1.1.1.1.1,13 f Corfi




